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ATLAS - das Riuckgrat

Uber das ATLAS Modul

ATLAS ist eine passive Busplatine, auf die die verschiedenen Module gesteckt werden kénnen.
Auf der Platine sind sechs Steckplatze tiber 96-polige VG Buchsen (DIN 41612) im Abstand von
20,3 mm vorhanden.

Zur Stromversorgung dient eine ATX 20-pin Stiftwanne, so dass Standard ATX Netzteile flr die
Zufiihrung der notwendigen +12V, +5V, +3,3V, -12V und -5V Spannungen zum HPSDR ver-
wendet werden kénnen. Da diese Netzteile wohl Uberall neu oder gebraucht zu bekommen
sind, lasst sich die Stromversorgung so auf elegante Weise ldsen.

Die Dateien zur ATLAS Platine sind Uber folgenden Link zu finden:

http://www.philcovington.com/HPSDR/ATLAS/ .

Der Abstand der DIN Verbinder wurde so gewahlt, dass die Busplatine in ein Standard PC Ge-
hause eingebaut werden kann.

Der Projekt-Verantwortliche fiir ATLAS ist Phil, N8VB.

Fertige ATLAS Platine mit eingestecktem PicoPSU ATX Netzteil
(Foto Christopher T. Day, AE6VK)

Rev. 1.4 vom 10. Juni 2006 © 2006 DL6KBF
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ATLAS - der Bus

Beschreibung des ATLAS Bus
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Platine: 4 Layer , 5.500" X 3.940"(139.7x100 mm2)
J1-16 Steckplatze im Abstand von 0.800"(20.3 mm)
Aufbau:
Masse-Layer (Oberster Layer)
YBUS
Stromversorungs-Layer
XBUS (Unterster Layer)
Spannungen:
+12VDC, -12VDC, +5VDC, -5VDC, +3.3VDC
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Beschreibung des ATLAS Bus
Standard Steckplatze:

96-pol. DIN41612 (J1-16) - BUS

20-pol. ATX Stiftwanne (J19) - Stromversorgung

Anschluss Last Stromversorgung (J21) - Lastwiderstand (falls notwendig)
6-pol. einreihige Stiftleiste (RM 2,54) (J20) - alternative Stromversorgung
T1-T6 Anshlisse fur exerne LEDs

T7-T8 Anschluss fur POWER ON Schalter ATX Netzteil

T9 Anschluss fiir ATX_PWR_OK (hier kann eine LED tber 220R nach
Masse angeschlossen werden)

o0 O O O O O O

Optionale Steckplatze:
a 64-pol. DIN41612 (wenn nur der XBUS verwendet wird)
a 32x2 0.100"(2.54 mm) Stiftleisten (wenn nur der XBUS verwendet wird)

Diverse Besonderheiten:

a Jeder Pin der VG-Buchsen kann vom Bus abgetrennt und mit jedem an-
deren Pin oder Signal verbunden werden.

a J7-118 sind flr optionale 32-polige einreihige Stiftleisten oder Wire-Wrap
Stiftleisten vorgesehen. Damit ist es méglich, den Bus umzuleiten.

a Falls gewiinscht, kann auch nur der XBUS mit einer 64-poligen VGBuchse
(Typ B) oder mit 32-poligen zweireihigen Stiftleisten bestiickt werden
(RM2,54).

a An ]21 lasst sich optional ein Lastwiderstand an die +5V Stromversorgung

bei Verwendung eines ATX Netzteils anschliessen. Der Lastwiderstand
sollte auf einen Kiihlkérper montiert werden.

a D1-D5 sind SMD LEDs, die mit den einzelnen Spannungen der Stromver-
sorgung (+12V, -12V, +5V, -5V, +3.3V) Uber die Vorwiderstande R1-R5
verbunden sind.

a T1-T6 erlauben den Anschluss von Frontplatten-LEDs anstelle der
SMD LEDs.
a J20 dient zur direkten Einspeisung der einzelnen Spannungen.
Rev. 1.4 vom 10. Juni 2006 © 2006 DL6KBF
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Beschreibung des ATLAS Bus

Anmerkungen:

1.

2.

10.

11.

12.

Der Bus ist aufgeteilt in einen XBUS und einen YBUS mit je 24 Leitungen.
Der XBUS ist auf der Platinenunterseite geflihrt.

Der YBUS verlauft zwischen der Platinenoberseite (Masse) und dem Spannungs-
versorgungs-Layer.

Der XBUS ist unterteilt in die Untergruppen XA0-XA7, XB0-XB7, XC0-XC7, XDC.
Der YBUS ist unterteilt in die Untergruppen YAO-YA7, YBO-YB7, YCO-YC7, YDC.
XDC und YDC sind uber alle Steckplatze durchverbunden (siehe Schaltplan).

Die XBUS und YBUS Aufteilung in Untergruppen dient nur zur besseren Identi-
fizierung.

Der YBUS liegt eingebettet zwischen zwei Platinenlayern und sollte zur Fiihrung
von Taktsignalen oder Signalen mittlerer Geschwindigkeit verwendet werden. Ob-
wohl nicht als LVDS Bus ausgelegt, sollte er fiir Taktsignale von 20-25 MHz ver-
wendbar sein.

J7, 19, J11, 113, 115, 117 sind mit dem XBUS verbunden.

J8, J10, J12, J14, 116, 118 sind mit dem YBUS verbunden.

Aud der Platinenunterseite fiihren dann Leiterbahnen von J7-J18 zu J1-J6.
Dadurch ist es mdglich, einzelne Pins der Steckverbinder J1-16 zu isolieren, indem
die Leiterbahnen durchtrennt werden.

Siehe Punkt 10.

Sollte eine Anwendung eine andere Leitungsfiihrung der Bussignale notwendig
machen, so besteht eine mdgliche Lésung darin, die entsprechenden Pins der
Verbinder J7-118 mit WireWrap-Stiftleisten zu bestlicken. Die Bussignale lassen
sich dann auf der Platinenoberseite mit WireWrap Draht verschalten.

Da die Platinenoberseite der Masselayer ist, sollte der WireWrap Draht direkt auf
der Oberflache gefiihrt werden, um ein Ubersprechen/Stérungen zu minimieren.

Alternativ zur WireWrap-Technik kénnen Drahtbrlicken zur Verbindung der
umgeleiteteten Bussignale mittels der Létaugen von J7-J18 verwendet werden.

Nachfolgende die Bus-Pinbelegung.

Rev. 1.4 vom 10. Juni 2006 © 2006 DL6KBF
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Beschreibung des ATLAS Bus

DIN41612 Bus Pinbelegung

XBUS

Al +12VDC

A2 X0AO0

A3 X1A1

A4 X2A2

A5 X3A3

A6 X4A4

A7 X5A5

A8 X6A6

A9 X7A7

Al10 X8B0

All X9B1

Al2 X10B2

Al3 X11B3

Al4 X12B4

Al5 X13B5

Al6 X14B6

Al7 X15B7

A18 X16C0 1-WIRE
Al19 X17C1 nRST
A20 X18C2 12C - SCL
A21 X19C3 I2C - SDA
A22 X20C4 JTAG - TRST
A23 X21C5 JTAG - TMS
A24 X22C6 JTAG - TCK
A25 X23C7 JTAG - SDO ret
A26 -12VvDC

A27 X24DC JTAG - SDO
A28 -5VDC
A29 X25DC JTAG - SDI
A30 | +3.3VDC
A31 X26DC
A32 +5VDC
Rev. 1.4 vom 10. Juni 2006 © 2006 DL6KBF
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ATLAS Bus Steckkarten Pinbelegung - XBUS

AT-

Rev. 1.4 vom 10. Juni 2006
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XBUS
PIN NAME JANUS U11 ozy us ALTERNATIV
A2 XOAQ PIN 97 IO PIN 147 IO

A3 X1A1 PIN 95 IO PIN 146 IO

A4 X2A2 PIN 91 IO PIN 145 IO

A5 X3A3 PIN 89 IO PIN 144 IO

A6 X4A4 PIN 87 IO PIN 143 IO

A7 X5A5 PIN 85 IO PIN 142 IO

A8 X6A6 PIN 83 IO PIN 141 10

A9 X7A7 PIN 81 IO PIN 139 IO

A10 X8BO PIN 77 IO PIN 138 IO

A1l X9B1 PIN 75 IO PIN 137 IO

A12 X10B2 PIN 73 IO PIN 135 IO

A13 X11B3 PIN 71 IO PIN 134 IO

Al4 X12B4 PIN 69 IO PIN 133 IO

Al5 X13B5 PIN 67 IO PIN 128 IO

A16 X14B6 PIN 64 I0/GCLK3 |PIN 127 IO

A17 X15B7 PIN 61 IO PIN 120 IO

A18 X16C0 ;I)N 27107014 1oy 11910 1-WIRE

A19 X17C1 PIN 55 I0 PIN 118 10 nRST (1)

A20 X18C2 PIN 53 I2CSCK  [PIN 117 IO 12C - SCL

A21 X19C3 PIN 51 I2CSDA  |PIN 116 IO 12C - SDA

A22 X20C4 PIN 49 IO PIN 115 IO JTAG - TRST
A23 X21C5 PIN22 CTMS  [PIN 114 I0 JTAG - TMS
A24 X22C6 PIN 24 CTCK  [PIN 113 IO JTAG - TCK
A25 X23C7 JP 10 SDOBACK |PIN 112 IO JTAG - SDO ret
A27 X24DC PIN25CTDO  |PIN 110 I0 JTAG - SDO
A28 -5VDC |
A29 X25DC PIN 23 CTDI PIN 106 IO JTAG - SDI
A30 +3.3VDC

A31 X26DC PIN 40 IO PIN 105 IO ]
A32 +5VDC
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ATLAS Bus Steckkarten Pinbelegung - YBUS
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Anmerkungen und Terminologie

TERM Erkldarung
JANUS U11 Altera EPM240TQFP100 CPLD on JANUS Board

0ozZyY U3 Altera EP2C5-208 FPGA on OZY Board
CPLD Complex Logical Programmable Device
FPGA Field Programmable Gate Array

1-WIRE Steckkarten-Ident. (verwendet MAXIM DS2431P mit 64-bit ROM

Registrier Nr. + 1024bit EEPROM) DALLAS 1-Wire Protocol
nRST RESET
I2CSCK / I2C-SLC Inter-Integrated Circuit (I2C Bus) - Master Clock Line

I2CSDA I°C Bus - Serial Data Line

JTAG Joint Test Action Group - Implementation of IEEE 1149.1 Stan-

dard Test Access Port and Boundary-Scan Architecture
Programming Port for Altera Devices

JTAG-TRST Test Reset

JTAG-TMS Test Mode Select

JTAG-TCK Test Clock

JTAG-SDO Test Data Out

JTAG-SDOret Test Data Out Return - Jumper JP12 auf JANUS gesetzt, wenn
JANUS U11 durch OZY USB programmiert - J12 offen bei lokaler
JTAG Programmierung

JTAG-SDI1 Test Data In

GCLK2 /GCLK3 Taktsignale verbunden mit Global Clock Network auf JANUS U11

SPI-nCS4 to CSO Serial Peripheral Interface - Chip(Slave) Select

SPI-SCK SPI - Master Clock

SPI-MISO SPI - Master In Slave Out Data / Serial Data In

SPI-MOSI SPI - Master Out Slave In Data / Serial Data Out

SPI-MOSI ovfl out SPI - Data Overflow Master

SPI-MOSI ovfl in SPI - Data Overflow Slave

DEV_CLRn Clear all Registers on Low - JANUS U11

DEV_OE All I/0O pins tristate on Low - JANUS U11

Rev. 1.4 vom 10. Juni 2006 © 2006 DL6KBF
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ATLAS - der Zusammenbau

Wie komme ich an die ATLAS Platine

Stand Juni 2006

Ein Satz von 400 Beta Platinen ist durch Eric Ellision, AA4SW, in Produktion gegeben
worden, nachdem Uber 300 feste Bestellungen vorgelegen hatten. Méglicherweise sind
aus diesem ersten Lauf noch Platinen fiir US$ 10 plus Versand zu haben.

Auf der Webseite http://www.hamsdr.com gibt es Hinweise dazu.

Falls nicht schon geschehen, miissen Sie sich auf der Webseite kostenfrei registrieren
lassen, um im Pulldown-Meni den Projects Eintrag zu sehen. Dort ist der aktuelle Stand
der Platinenbestellung aufgefiihrt. Klicken Sie einfach auf den Menlipunkt Log-In/Join
oben rechts, wahlen Join, flillen das erscheinende Formular aus und klicken auf Save.
Das war's. Die Webseite ist sicher und spam-frei und Sie erhalten Zugang zu einer Fiille
von Informationen Uber Software Defined Radio.

Natirlich kénnen Sie Thre Platinen auch selber produzieren. Die Layouts sind auf

http://www.philcovington.com/HPSDR/ATLAS/ im Gerber Format erhaltlich.

Besuchen Sie bitte ebenfalls
HPSDR mailing list

HpsdrWiki:Community Portal
um Informationen Gber den laufenden HPSDR Projektstand zu erhalten.

Seit dem 7. Juni 2006 ist die TAPR Organisation (TUCSON AMATEUR

PACKET RADIO CORPORATION) eine Kooperation mit der HPSDR Gruppe ein-
gegangen und wird den Vertrieb von HPSDR Platinen und Bauteilesatzen
iibernehmen. Der erste erhiltliche Bauteilesatz ist der fiir die ATLAS Platine.
Bitte folgenden Link verwenden: http://www.tapr.org/kits_atlas.html

Stiicklisten (BOM)

Wie Testbestellungen gezeigt haben, sollten alle Bauteile im gutsortierten Elektronik-
handel erhdltlich sein. Die auf der Platine verwendeten Standard SMD-Bauteile haben
Uberwiegend die GréBe 0805.

Besonders zu beachten sind die fiinf Tantal-Kondensatoren C1 bis C5. Die einzige Bau-
form, die auf die Platine passt, ist der Typ 3216 (A, B oder S,T flir flache Bauform).

Die Molex ATX Stiftwanne konnte ebenfalls ein Problem darstellen, da sie nicht tberall
erhaltlich ist, wie die Erfahrung zeigt. Meistens hilft ein Posting auf die HPSDR mailing list
weiter.

Die nachfolgenden Tabellen zeigen zwei verschiedene Beschaffungsquellen. Die US Liste
verwendet Teilenummern und -bezeichnungen von MOUSER ELECTRONICS. Die EU
Liste wurde Uber den Online-Katalog der deutschen Firma SEGOR-electronics zusammen-
gestellt. Diese Firma versendet europaweit und man kann mit PayPal zahlen. Alle Teile
sind normalerweise von Lager erhaltlich.

Rev. 1.4 vom 10. Juni 2006 © 2006 DL6KBF
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US BOM

Position
Ji1-J6

J19

C6-C35

D1-D5

R3

R2, R4

R1, R5

C1-C5

EU BOM

Position
J1-J6
J19

C6-C35
D1-D5
R3

R2, R4

R1, R5

C1-C5

MOUSER Part No.
571-5350905

538-39-29-9202

80-C0805C104Z5V

859-LTST-C171GKT

260-1.0K-RC

260-1.8K-RC

260-3.3K-RC

74-293D106X9016A2TE3

SEGOR Bestelinr.
VG96F-ABC

MFJR20M-PR/Molex

ul10-0805-X7R
LED 0805 gn-LC
1k0-0805-5%

1k8-0805-5%
3k3-0805-1% !

TA10u-16A SMD

Rev. 1.4 vom 10. Juni 2006

Description

AMP Eurocard Connectors
Type C Receptacle 96 Position

Molex Mini-Fit Jr. Connectors
20 CKT VERT HEADER

Kemet 0805 SMD Ceramic Chip
Capacitors 0.1uF 50V Y5V

Lite-On SMT LED
0805 Green, Clear 569nm

Xicon 0805 SMD Chip Resistors
1/10WATT 1KOHMS 5%

Xicon 0805 SMD Chip Resistors
1/10WATT 1.8KOHMS

Xicon 0805 SMD Chip Resistors
1/10WATT 3.3KOHMS

Vishay/Sprague Solid Tanta-
lum SMD Capacitors
10uF 16volts 10% A case

Bezeichnung
VG-Buchse 96pol ABC
20p.Stiftwanne 180'Print

100nF 63V X7R 10% 0805
SMD-LED griin 565nm 0805

1,0k Ohm 5% SMD 0805
min. order 10

1,8k Ohm 5% SMD 0805
min. order 10

3.3k Ohm1% SMD 0805
min. order 10

10uF-16V Tantal SMD A3216

© 2006 DL6KBF

AT-

Units Price/Unit

6 $ 3.360
1 $ 2.570
30 $0.070
5 $0.130
1 $ 0.080
2 $ 0.080
2 $ 0.080
5 $ 0.300
Anzahl Preis/St.
6 € 2.00
1 € 2.00
30 € 0.075
5 €0.15
10 € 0.038
10 € 0.038
10 € 0.038
5 €0.20

Total
$ 20.16

$2.57

$2.10

$ 0.65

$0.08

$0.16

$0.16

$1.50

Total
€ 12.00
€ 2.00

€2.25
€0.75
€0.38

€0.38

€0.38

€ 1.00

12
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ATLAS Bauanleitung

Werkzeuge

Da alle Bauteile sehr klein ausfallen, sollte ein Létkolben mit feiner Spitze und diinnes L6t-
zinn verwendet werden. Ich habe einen 25W-L6tkolben mit Bleistiftspitze und Létzinn mit
0,5 mm Durchmesser benutzt.

Eine Lupe ist ebenfalls hilfreich beim Léten und Priifen. Verwenden Sie eine gute Beleuch-
tung. Falls Sie noch nie SMD-Teile gelétet haben, sollten Sie bei QRP-Projekt vorbei-

schauen: http://www.grpproject.de/bastelschule.htm. Dort gibt es eine Rubrik SMD-L&ten.

Kurzanleitung
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Schritt 1: Bestiicken Sie zunachst die orangefarbenen Teile.

Schritt 2: Als nachstes folgen die rot gekennzeichneten Teile.
Bitte Polaritat beachten!

Schritt 3: Bestiicken Sie nun die griin gekennzeichneten Teile.
Schritt 4: Zuletzt I6ten Sie die blau gekennzeichneten Teile ein.
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HPSDR AT-

Ausfiihrliche Anleitung

1) Beginnen Sie mit der Bestlickung der 0,1uF Keramik-Ableitkondensatoren C6 bis C36.
Verzinnen Sie dazu ein Létpad mit ganz wenig Létzinn, flihren mit einer Pinzette den Kon-
densator an das Pad und wahrend Sie mit dem Loétkolben das Zinn auf dem Pad verflissi-
gen, schieben Sie den Kondensator in das Pad. Das sollte zunachst ausreichen, um ihn zu
befestigen. Léten Sie dann das andere Ende des Kondensators mit wenig Létzinn auf das
Pad. Zuletzt I6ten Sie mit ein wenig zusatzlichem Létzinn das erste Pad nach.

2) Bestiicken Sie den 1K Widerstand R3 mit der gleichen Technik.
3) Es folgen die 1.8K Widerstande R2 und R4.
4) Zuletzt werden die 3.3K Widerstande R1 und R5 bestlickt.

5) Mittels der gleichen Léttechnik I6ten Sie nun die 10uF Tantalkondensatoren C1 bis C5
auf. Beachten Sie bitte die Polaritdt der Kondensatoren - das markierte Ende gehdért in
Richtung des "+"-Zeichens auf dem Bestiickungsaufdruck. Halten Sie die Létzeit kurz, um
die Bauteile nicht zu beschadigen.

6) Bestiicken Sie die LEDs D1 bis D5. Beachten Sie hier ebenfalls die Polaritat. Die Kath-

odenseite der LEDs ist meistens mit einem Farbpunkt markiert oder auf der Unterseite
befindet sich ein Diodensymbol. Installieren Sie die Dioden mit der Kathodenseite nach
rechts bei den positiven Spannungen und nach links bei den negativen (D4, D5). Blickrich-
tung wie auf Seite 13 dargestellt.

7) Priifen Sie nun auf Létbriicken oder vergessene Loétstellen. Sollten Sie Briicken finden,
so sind unbedingt alle anderen Létstellen ebenfalls zu priifen.

Nach der Installation der VG-Buchsen ist es nur schwer mdglich, einigen Lotstellen zu er-
reichen.

8) Bestlicken Sie den DIN 41612 Verbinder J1. Dazu verwenden Sie bitte M2,5 x 8 Zylin-
derkopfschrauben mit entsprechenden Muttern, um den Verbinder mit der Platine zumind-
est fir die Lotung zu verschrauben. Ziehen Sie die Schrauben soweit an, dass der
Verbinder flach auf der Platine aufliegt. (Optional kénnen Sie den Verbinder beim Verléten
auch fest auf eine flache Unterlage pressen). Priifen Sie bitte sorgfaltig die richtige Lage
des Verbinders anhand des Platinenaufdrucks. Die kleinen Erhebungen der Verdrehsich-
erung an den Enden sollten links sein, wenn die Platine wie auf Seite 13 gezeigt liegt. Die
Verbinder passen auf beide Arten in die Platinenlécher, aber bei falscher Montage befind-
en sich dann die Steckkarten verkehrt herum in ihren Steckplatzen. Stellen Sie absolut

sicher, dass Sie die Verbinder richtig montieren. Eine spatere Anderung ist nicht mehr
ohne spezielles Equipment mdglich. Sind Sie sicher, dass alles korrekt ist, l16ten Sie
zunachst zwei diagonal gegeniberliegende Pins an den jeweiligen Enden fest und priifen
Sie nochmals den Sitz des Verbinders. Dann verléten Sie die verbleibenden Pins. Die
Lotzeit pro Pin sollte nicht mehr als 2-3 Sekunden betragen. Nach dem Verléten priifen
Sie bitte sorgfaltig auf Lotbriicken oder vergessene Pins.

9) Installieren Sie die DIN 41612 Verbinder ]2 bis J6 auf die gleiche Weise.
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HPSDR AT-

10) Setzen Sie die ATX 20-Pin Stiftwanne J19 in die entsprechenden Platinenlécher und
verléten die Pins auf der Platinenunterseite.

11) Lo6ten Sie Anschlussdrahte flir einen externen Taster an die Létpunkte T7 und T8.
Sollten Sie keinen Schalter verwenden, miissen T7 und T8 gejumpert werden, um das
ATX Netzteil einzuschalten.

12) Machen Sie einen letzten Check an jedem Verbinder auf Létbriicken oder vergessene
Pins. Prifen Sie nochmals an J20 auf Kurzschlisse.

Falls alles zur Zufriedenheit ausfallt, haben Sie eine funktionsfahige ATLAS Platine.

Herzlichen Gliickwunsch!
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ATLAS - die Mechani
Dimensionierung der Steckkarten
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HPSDR
Bilder der ATLAS Platine
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Platinenunterseite (Foto Phil Covington, N8VB; MaBstab zeigt Inch)
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HPSDR AT-

Bestiickte Platine mit Seriennummer 001 (Foto Phil Covington, N8VB)
Die ATX Stiftwanne ist noch nicht montiert

Erstes Licht (Foto Christopher T. Day, AE6VK)
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ATLAS - die Leistungsfahigkeit
Ray Anderson, WB6TPU, iiber die Leistungsfahigkeit von ATLAS

\..Ich konnte es irgendwie einrichten, fiir eine Stunde oder so im Labor zu verschwinden
und einige VINA (Vektor-Netzwerkanalysator) und TDR (Zeit-Domanen-Reflektometrie ) 7ests
mit der ATLAS Platine durchfiihren.

Keine Probleme entdeckt, Alles sah so aus, wie ich es erwartet hatte ausser meinen friheren
Voraussagen tiber die zu erwartenden Impedanzen, die ich berechnet hatte und die nicht
mit den gemessenen Werten lbereinstimmten, wohl wegen falscher Annahmen bei der
Berechnung.

Ich werde spater am Tag oder morgen einige Plots auf die Webseite stellen, aber hier nun
das Gesamtergebnis:

Ich habe TDR und VINA Messungen an allen Leitungen[0:24] des X und Y Bus durchgefihrt.
Alle Leitungswerte auf jedem Bus sahen ahnlich aus.

TDR Messungen.
X bus:
Gemessene Impedanz : 40 Ohm Mittelwert (Vorhersage 78.5)

Y bus
Gemessene Impedanz : 46.2 Ohm Mittelwert (Vorhersage 58)

Die gemessenen Impedanzen sollten fir die meisten Anwendungen ausreichen und wahr-
scheinlich auch fiir LVDS Signale brauchbar sein, falls diese notwendlig werden.

VINA Messungen:
X Bus:
Gemessen von DIN Verbinder 1 nach 6
Welligkeit 6 dB p-p von DC bis 1.5 GHz
GroBere Resonanzen treten ab 1.5 GHz auf(-50dB bei 2.1 GHz)
Y bus:
Gemessen von DIN Verbinder 1 nach 6
GleichmaéBiger Abfall -8db von DC bis 1GHz
Welligkeit 6dB p-p 1GHz bis 1.5 GHz
GroBere Resonanzen treten ab 1.5 GHz auf (-47dB bei 2.1 GHz)

73, Ray WB6TPU

/
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ATLAS TDR und VNA Plots

Die TDR Messungen wurden mit einem Tektronix TDS8000B Digital Sampling Scope und
einem 80E04 Messkopf (20 psec Anstiegszeit) durchgefiihrt.

Die VNA Messungen wurden mit einem Agilent N5230A VNA gemacht.

Messungen wurden an allen Bus-Leiterbahnen durchgefiihrt[0:24] . Die dargestellten Plots
zeigen eine typische Messung (alle sahen ahnlich aus).
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ATLAS - die Information
Niitzliche Hinweise und Links

Projektbeschreibung und -information

http://hpsdr.org

http://www. hamsdr com (Reglstrlerung erforderllch fur Vollzugriff)

http://www.philcovington.com

Mailingliste / Reflektor

Die HPSDR Mailing Liste (auch bekannt als "Reflektor") ist die hauptsachliche Kommunika-
tionsplattform aller an diesem Projekt interessierten Personen.

Machmal kann die Anzahl der Postings sehr groB sein - zu anderen Zeiten kann ein Tag oder
mehrere vergehen ohne Posting. Der Email-Verkehr kann {ber das Listenarchiv von allen
verfolgt werden.

Verwenden Sie folgenden Link:

http://lists.hpsdr.org/pipermail/hpsdr-hpsdr.org/

Bauteilesdtze und Platinen
Die TAPR Corporation vertreibt Bauteilesatze und Platinen flir das HPSDR Projekt.

TAPR Corporation http://www.tapr.org

ATLAS Bauteilesatz http://www.tapr.org/kits_atlas.html
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